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Kck«Srri.C ko-kce siil.kfikay ttoi sta pS |>c tlia , j 
mSntaa ISikuleVaan ^bkbinoottorin (10) avulla. I'il.eU i :.i 
on saadettava rajoiUn (19), jolla ...Snr.an i skunp. « u.n va 
voidaan muuitaa. 

Uppfinningen avser en eldriven pipett, dar en kolv 
rorea med tillhjalp av en eljnotor (10). Pipetten har en 
reglertar begraneare (19), med vilken kolvena sluglangd 
kan varierae. 
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gnh^Syt-tfiinen pipetti .. L „ . ffJ 

~~ Taman keksinnon kohteena on sahkokayttoinen mantapxpett x , 
jossa on runko, siina sylinteri seka sahkomoottor in voimalla 
liikutettava manta nesteen imemiseksi sylinteriin ja poista- 

miseksi siita. 

Ennestaan tunnetaan eraita sahkokayttoisxa pxpette 3 a, 
joissa ei kuitenkaan ale ollut tilavuudensaatomahdoll isuutta . 

Taman keksinnon tarkoituksena on ennen kaikkea aikaansaa- 
da sahkokayttoinen, saatotilavuuksinen pipetti. 

Nyt keksityssa pipetissa on kumpaan tahansa suuntaan pyo- 
ritettava sahkomoottor i , joka pyorittaa pipetin mannanvarren 
hammastankoon nojaavaa hammaspyoraa . Mln'tfntll voidaan 
liikuttaa sisaanpain nesteen imemiseksi pipetin sylxnterxxn 
ja ulospain nesteen annostelemiseks i pois sylinter xsta . 

Mannanliike on rajoitettu yla- ja alara joitt imien avulla, 
joista jommankumman (tai molempien) paikkaa mannan Ixxkkeen 
suunnassa voidaan saataa. Nain voidaan saataa annosteltaessa 
nesteen maaraa. Edullisimmin on vain ylara joitt imen paxkka 

saadettavissa . . . 

Parhaiten ra joittimen paikka on saadettavissa ruuvxmutte- 
riliitoksen avulla, jolloin esimerkiksi ra joitt imeen Ixxttyy 
m annan liikesuuntainen ruuvi, jonka ymparille on sovxtettu 
pyoriva, rungon suhteen mannan 1 i ikesuunnassa paikallaan py- 
syva mutter i. 

TilavuudensSStoSn liittyy tilavuuaennaytto. Se voidaan 
aiKaansaada eaimertiksi „»„,erore„*aisen tai v.ataa.ien me*aa- 

^ i vi^rraffSuaan tilavuudensaatoon 
nisten nayttoelimien avulla. Kxerrettavaan 

liittyy parhaiten elektroninen t ilavuusantur i , jonka akse- 
lille saatoliike valitetaan. Tilavuusantur in Hike muutetaan 
, elektroniikkakortin avulla esimerkiksi nestekidenaytoks i . 

Keksintoa, sen tarkoituksia ja eraita edullisia sovellu- 
tuksia kuvataan lahemmin viela seuraavassa selostuksessa 
seka siihen kuuluvissa pi irustuksissa . 

Kuvio I esittaa s i vule ikkauskuvaa eraasta keksinnonmukax- 
5 sesta pipetista; kuviossa on myos nahtavissa latauslaxte. 
Kuvio II esittaa ositiain leUattu* sivukuv.a eraita , ol - 
s^ta novel InLuksesta latausl el ii.einecn . Kuvio 1 -sUlaa 
viela orasta sovellutusta le ikkaus, i vukuvana . 
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Kuvan 1 mukaisen pipetin paaosat ovat kadensija 1, 
runko 2 ja sylinteriosa 3. 

Virtalahteena U toimii akku tai paristo, joka on suo- 
raan tyonnet tavi ssa paikalleen kadensijan paassa olevaan 
5 pesaan. Jos kSytetaan akkua, voidaan se ladata ]ataus- 

Daitteen 5 avulla. Latausta varten voidaan akku inyos pois- 
taa kadensi j asta . 

Kadensi j assa on toimintaky t kin 6 seka nopeudensaato- 
kytkin 7. Nopeuden^ato voi oil a portaaton tai es.imerkiksi 
10 kaksiasentoinen . 

Kadensija on liitetty runkoon py sty suunnas sa kaantyvan 
nivelen 8 avulla. Nain kayttajS voi valita itselleen sopi- 
vimrnan kadensijan asennon. Esimerkiksi kuljetuksen ja sai- 
lytyksen ajaksi voidaan kadensija kaantaa runkoa vasten, 
15 jolloin pipetti vie mahdoll i sirrunan vahan tilaa. 

Rungon sisalla on vaihtei st ol la 9 varustettu tasavirta- 
moottori 10. Toimintaky tkimen 6 avulla voidaan virta tuoda 
irioottoriin 10 kumpaan tahansa suuntaan ja siten pyorittaa 
moottoria haluttuun suuntaan. Vaihteiston ulostuloakseli lie 
20 11 on liitetty luistava kytkin 12. Kytkimessa 12 on ulostulo- 
akseliin 11 kiinnitetty kytkinlaippa 13, akselin paassa paaty- 
laippa m seka akselille laippojen 13 ja Hi valiin sovitettu 
hammaspyora 15 ja kierrejousi 16 siten, etta jousi painaa 
hammaspyoraa vasten kytkinl aippaa. Nain on muodostettu tie- 
25 tylla raj amomenti 11 a luistava kytkin, joka estaa iskumaisia 
kuormituksia rasi ttamasta moottoria ja vaihteistoa. 

HamnaspyorS 15 on sov i tettu 1 3 i ku ttamaan rungossa hanr,as- 
tankoa 17. Hnn;'hastan^on 17 liike rajoittuu al apafistaSn kiin- 
trafin rajoi tt i inoi.-n 18 ja ylapaa:M.aan saa toraj o.i tt imcen 19. 
30 Saatoraj oittinieon liittyy ruuvi 20, johon on sovitettu 

mutter 5 puppi 21 pyurivaksi runcossa olevatsa reiassa, Nain 
voi«:a*n !i»!p'it?t.a 21 \< \ <: r t3in*5 ] 1 a liikuttaa rriritora jo.i t i nla 19 
py sty mp,.-; :.sa . 
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Hanmastaneon 17 alapaanan on liitetty mSntS 22 laip.n 
25 avulla. .Vastaavasti on mannan sylinteri 24 kainmtetty 

™„,s o-j -is, svlinteri 21 kunni- 
runkoon laipan 25 avulla. Manta 22 ja sylin 

tetaSn pipattiin sivulta pain tyontaroSlla oa poastctaan 

Plata 26 paina.alla. Nain pipettiin on helposti va^.t- 
tavissa nalutulla tilavuusalueella toimiva aylmter, oaa. 

Syltaterin kiinnityslaipassa 25 on korokkeita 27 tai vastaavalla 
kohdalla tasaisia paikkoja, jotka sylinteria paikalloen ^ottaossa 
painavat tai eivSt paina korokkeisiin vastaavia ti lavuusalueen valinta- 
Ltkima 23. Komkkeet 27 .nuodostavat koodin, jonka avulla tnavuudan 
rtyttO asettuu auto.aattisesti kullakin ayllnfrill. oikealle alucll.. 

SMt 6 hupi..a 21 on na^aspyo-a 29, joka vUlityana-as- 
pvoran JO avulla pyorittSi ti 1 avuusanturin J! akseHa 
TiLsvuLnturi 31 vo> olla eain.erkiksi pulssian or, la 
lotentiornetri. Anturi 31 on kytketty .l.ktron»k..kort1.»n 
V o la si E naali n,uutetaan tunnotulla 

Lotoon nestakidenaytossa 33 ottaen nuomioon „l.vuupen 
^nt^vtVimien 28 asettama tilavuusalue . 

Elrttroniikkakorttiin 32 on yndlstetty ra.akytki.at 
3t ja 35 iotka antavat tiedon kun .anta on liikkunut aan- 

en oonsa Jolloin -oottori pyaa.tyy auto^aattiaeat, BaJ a- 
ky tkin voi oil. .ekaaninen m ikrokytkin ta, 
reed-putki tai HALL-alementti . Reed-putk.a tai HALL ele 
lentteoa kaytettaessa sovitetaan na^astankoon vaa aa l 
it , a ^7 Saatorajoittimessa oleva ylarajakytkin 

"-"c^t'iin 32 voidaan uitt« muitakin saato^ai v.lin- 
taelimia, kuten esimerkiksi k .librointitr»e«t 39, joill. 

nayton alkuasetus voidaan kalibroida. ... ltv 

ncJW . .i.-c.K virirhsiia 1' on ki inn itetty 

- Kuvan II mukaisessa pipetir^a k^ocnsija 

runkoon 2' kiinttasti. ^ nssa jolloin nupin 

Keskeisesti saatonupin 21 ja ruuvm 20 kanssa, J 
w .i toll! „, y 5s anturi n nk.cHna. Kuvassa on -htav-..* 
, veS nc,toki.,naytto 33, k.,! Uu-ointitrin^c r,t ,5 - • 
^isaim '.0. Kuvansa II on viol, pip^n Lol m* -1 . j.hon 
on yhdisUvtty latnuslaite 5- 
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Kuva III esittaa sovellutusta, jossa runko 2" toimii 
myos kiidens.ijana ja jonka sisaan kaikki tarpeelliset ooat 
on sijoitettu. Rungon yiaosassa on uloke k2 hyvSn otteen 
saami seksi . 

5 Tilantarpeen miniinoimi seksi rnoottori 10 on yhdistetty 

kytkimeen 12 kulrnavai htei s ton 9 " valityksella\ Paristot 
4" on sijoitettu moottorin y 1 apuol el le ja kayttokytkin 
6" rungon ylSosaan. Ti lavuusanturi 31' on sijoitettu 
samoin kuin kuvan TI sovellutuksessa. 
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Patj?nt tivaatimukset 

1. Sahkokayttoinen pipetti, jobon kuuluu runko (2), 
siihen yhdistetty sylinteri \2k) ja siinS mantS (22), 
mannan ylapaassa hammastanko (17), hammastangon liikkeen 
ala- (18) ja ylarajoitin (19), sShkbmoottori (10), joka 
pyorittSa hammastankoon nojaavaa hamrnaspyoraa (15) seka 
sahkbmoottorin kayttokytkin (6), jonka avulla moottoria 
voidaan pyorittaa kumpaan tahansa suuntaan, tunnettu 
siita, etta toisen rajoittirnen (19) paikka on saadettavi csa . 

2. Vaatimuksen 1 mukainen pipetti tunnettu 
siita, etta sahkomoottori (10) pyorittSa hamrnaspyoraa (15) 
tietylla rajamomentilla luistavan kytkimcn (12) vaiityk- 
selia. 

3. Vaatimuksen 1 mukainen pipetti tunnettu 
siita, etta saatorajoittimeen (19) liittyy tilavuusanturi 
(33), 'jonka signaali muutetaan elektroniikkakortin (3?) 
valilyksella ilmaisc-maan pipetoitavaa tilavuutta ner.tekide- 

naytbssa ( 33 ) • 

ij. Vaatimuksen 1 mukainen pipetti uunnettu 
siita, etta yiarajoittimen (19) paikka on saadettavissa. 

5. Vaatimuksen U mukainen pipetti tunnettu 
siita, etta yiarajoittimessa (19) on mannanliikkeen suuntainen 
ruuvi (20) ja etta rungossa olevassa reiassa on paikallaan 
pyoriva mainittuun ruuviin vastaava mutterisaatonuppi (21). 

6. Vaatimusten 3 ja 5 mukainen pipetti tunnettu 
siita, etta tilavuusanturissa (3D on anturiel imena pyoriva 
akseli ja etta saatonuppi (21) kiertyessaan kiertaa myos 
tilavuusanturin akselia. 

7. vaatimuksen 1 mukainen pipetti tunnettu 
siita, etta sylinteri (2U) mantineen (22) on vaihdettavi ssa . 

B*. Vaatimusten 3 ja 7 mukainen pipetti tunnettu 
siita, etta syDinter-DSsa (2*4) on koodi kohoumia tai -painurnia 
(27) ja rungossa niihin vastaavia ti lavuusalueen valinta- 
kytkimia (28), jotka on yhdistetty elektroniikkakortti i n (32) 
ja joU.a nscllavnt koo.r.a v:i*t :«av;in t i 1 avuur,.-:l uc.en . 

\, V; :;i f..:.uk:.rn 1 .: i i:-.:.m,.-.i pip.'tti tunnettu 
siita, c>tta runkoon liittyy ulkoneva k.-oVnsija (3). 
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10. Vaatimuksen 9 mukainen pipetti t u n n e t t u 
siitS, ettfi- kadensi j a (1) liittyy runkoon py sty suora ssa 
kaJintyvSn nivelen (8) valityksella . 
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pat.p.ptKrav 

1. Elektriskt driven pipett, innefattande en huvud- 
del (2), en cylinder (24) som ar fOrbunden med huvuddelen 
och i cylindern en kolv (22), en kuggstang (17) vid kol- 
vens 5vre ande, ett nedre gransanslag (18) och ett ovre 
gransanslag (19) f5r att begransa kuggstangens fSrskjut- 
ning, en elektrisk motor (10) som ar utformad att roter- 
bart driva ett kugghjul (15) som star i kuggingrepp med 
kuggstangen, samt en manSverstallare (6) f6r motorn och 
medelst vilken motorn kan drivas i endera rotationsrikt- 
ningen, k a n n e t e c k n a d av att placeringen av 
ett av gr&nsanslagen (19) Mr reglerbar. 

2. Pipett enligt patentkrav 1, kanneteck- 

n a d av att elmotorn (10) ar utformad att roterbart 
driva kugghjulet (15) via en mellanliggande koppling 
(12) som ar avpassad att slira vid ett givet gransvrid- 
moment . 

3. Pipett enligt patentkrav l,k&nneteck- 
n a d av att det reglerbara gr^nsanslaget (19) Sr 
drivbart fSrbundet med en volymdetektor (31) med en ut- 
signal som med hjalp av ett kretskort (32) kan omvandlas 
till att indikera installd volym pa en display (33) av 
flytande kristaller. 

4. Pipett enligt patentkrav 1, kanneteck- 
n a d av att placeringen av det ovre gransanslaget 

(19) Sr reglerbar. 

5. Pipett enligt patentkrav 4, kSnneteck- 

n a d av att det 5vre grSnsanslaget (19) inkluderar en 
skruv (20) som fSrloper parallellt med kolvens rorelse- 
riktning samt en roterbar reglerknapp (21) som ar gangad 
pa skruven och som skjuter ut genom en Sppning i huvud- 
delen. 

6. Pipett enligt patentkrav 3 och 5, k a n n e- 

t e c k n a d av att volymdetektorn (31) inkluderar som 
detektorgan en roterbar axel och att nar reglerknappen 
(21) roteras, roterar den ocksa volymdetektorns axel. 

7. Pipett enligt patentkrav 1, kSnneteck- 



BNSDOCID: <FI. 



.84144B_I_> 



BNS Daae 8 



8 84 I 44 

n a d av att cylindern (24) med sin kolv (22) Mr utbyt- 
bar . 

8. Pipett enligt krav 3 och 7 , kSnneteck- 

n a d av att cylindern (24) uppvisar kod-utspr&ng eller 
-urtagnirigar (27) och huvuddelen volymintervallvSl jare 
(28) som st&r i kontakt med kod-utspr&ngen eller -urtag- 
ningarna och som har kopplats med kretskortet (32) och 
stSller in volymintervallet motsvarande koden. 

9. Pipett enligt patentkrav 1, kMnneteck- 

n a d av att huvuddelen uppvisar ett utskjutande hand- 
tag (1). 

10. Pipett enligt patentkrav 7, kSnneteck- 

n a d av att handtaget (1) ar fSst vid huvuddelen 
medelst ett vertikalt svangbart ledforband (8) . 
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